
                              作业 2 

1. 什么是机器人自由度？试举例说明你知道的机器人的自由度数，并说明为什

么需要这个数目。 

2. 请说明机器人的主要结构形式？并说明各结构的特点和优势。 

3. 请详细说明机器人主要的驱动方式，包括结构原理、应用场合。. 


