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附录A. EQ2.15到EQ2.16的推导（1）

梯度定义：设 则

由此，对第三项，有
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附录A. EQ2.15到EQ2.16的推导（2）

对第二项，有 ，以对 的求导为例：

注意到 的对称性， 。所以，
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附录B. 误差曲线是抛物线的说明

已知

考察 的改变对 的影响：

所以

即 是关于 的一元二次方程。
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附录C. 对复合全微分的说明

设 是 的函数，而 又是 的函数，即

则， 对 的导数为
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TC辨识网络
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TC辨识结果

辨识错误的图形有8种辨识正确率为98.4%
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UNIVERSITY用计算机迭代解微分方程
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附录A. EQ3.28的推导
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附录B. 对TSP双下标的说明


1AV 2AV 3AV 4AV 1BV 2BV 3BV 4BV 1CV 2CV 3CV 4CV

1,2 AAw 1,1 ABw 1,2 ABw 1,3 ACw
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附录C. 对自联想记忆的说明

假设现在输入的是标准样本 ，那么0X
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附录D.
对双向联想记忆能量变化的说明

设从 时刻到 时刻，系统由 联想 ，则

已知 ，令 可得：

t 1t B A

         μBθAWBA 11111  tttttE TTT

         μBθAWBA tttttE TTT 

   tt BB 1    tt AAA  1

   
         




TT

TTTT tttt

tEtEE

AWBA

AAWBAA







11

1

Return

14

XI’AN  JIAOTONG  
UNIVERSITYBAM的能量函数

2005-6-2 15

XI’AN  JIAOTONG  
UNIVERSITYBAM的能量函数

2005-6-2 16



5

XI’AN  JIAOTONG  
UNIVERSITYBAM的能量函数

2005-6-2 17

XI’AN  JIAOTONG  
UNIVERSITY

2005-6-2

附录A. MAXNET算法的解释(1)
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附录A. MAXNET算法的解释(2) 
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附录B. EQ4.30到EQ4.32的推导
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