
第5章习题答案
习题5-1解
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习题5-2解
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习题5-3解
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习题5-4解
同样采用Matlab画图


解：
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习题5-5解


2）


3）


4）




习题5-6解
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习题5-7解
设开环传函为


解：
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习题5-8解


习题5-9解
解：


习题5-10解


解：
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（2）


习题5-11解
解：


习题5-12解


习题5-13解


解：
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习题5-14解


解：


习题5-15解
解：（1）



对于Ⅱ型系统，低频段或其延长线与w轴的交点即为,


2）


3）


习题5-16解
解：（a）


显然该系统为Ⅰ型系统


（b）




习题5-17解
解：



习题5-18解
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相角裕量：25.8838°
增益裕量：inf
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